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1. Proje Ozeti (Proje Tanimi)

Pompalar, kiiresel elektrik tiikketiminin %10’una tekabiil etmektedir. Diinyadaki pompalarin
%901 verimsiz caligmaktadir. Eger pompalar1 verimli g¢alistirabilseydik kiiresel elektrik
tiikketiminin %4°{i ve 2 milyar m® temiz su kazanilabilir ya da 1 milyar kisinin konut enerji
tilketimine esdeger tasarruf saglanabilirdi.

Su pompast kontrol iinitesi (diger adi ile HIDROMAT) sebekedeki su basincinin suyun
binalara/is yerlerine ulagsmasi i¢in yetersiz oldugu durumlarda ek basing salteri ve denge tanki
olmadan su pompasina takilarak (Sekil.1) pompay1 otomatik olarak kontrol eden elektronik bir
iinitedir. Bu baglamda, ev tipi pompalarda kullanilan analog kontrol {initesi yerine dijital ve
nesnelerin interneti (IoT) teknolojisi kullanarak su pompasint daha verimli bir sekilde kontrol

etmeyi hedefliyoruz.
Hidromat

Pompa

Sekil.1 Pompa ve Hidromat

Su anda prototip tizerinde galismakta olup tasarimlarimiz iizerinde gerekli degisimlere giderek
nihai prototip iiretimi asamasina gecmeyi hedeflemekteyiz. Projemizi Tiibitak BIGG destegi
alarak Antalya Teknokent bilinyesinde gelistirmekteyiz.

2. Problem/Sorun:

Piyasada kullanilan analog pompa kontrol sistemleri, hidromatin ¢ikis agzi ile bina (6rn.
musluk) arasindaki basincin yayda olusturdugu sikistirma mesafesine bagli basing denge
konumu belirlenerek bu basincin diismesi durumunda yayin tahriki ile salteri aktiflestirerek
motoru calistirmasina dayanmaktadir. Yani, basing ayar1 sadece bir yayr mekanik olarak
sikistirarak hassas olmayan bir sekilde ayarlanir. Ornegin, ayarlanan su basmci 5 bar
oldugunda, borudaki basing 4.95 oldugu anda yay hareket ederek sadece motoru ag/kapa
yapmaktadir. Bu analog ¢alisma sisteminin olusturdugu ana problemler elektrik ve su israfi,
diistik kullanim o6mrii ve kisith kullanim alanlar1 ana problemlerine neden olur. Ana
problemleri olusturan etmenler su sekilde siralanmaktadir (Tablo 1) :

Tablo 1: Ana problemleri olusturan etmenler

Kisa Sireli

Sifona basma, meyve yikama gibi durumlan sistem kisa stireli kullanim algilayamadigi icin

Kullanim: her suyu acip kapadigimizda borulardaki su yeterli olsa dahi gereksiz yere ¢calismaktadir.
Sebekede su olmadigi durumlarda sistem su akisimi algilayamadigi i¢in borulardaki basing

Su Kesintisi diistiigii anda gereksiz yere ¢alismaktadir. Kuru galigma ayrica pompanin yanmasina da sebep
olur.

Su Kagag: Sebeke hattinda su kagagi oldugunda basing uzun siirede kii¢iik degisimlerle diiser. Bu

durumu sistem algilayamaz ve pompa gereksiz yere ¢alisarak su israfina da sebep olur.




Borulardaki su yer c¢ekimi siirtiinme gibi etmenlerden dolayr uzun siire igerisinde basing

Borularda -
kaybina neden olur. Bu durumda su kullanilmadigi halde pompa gereksiz yere suyu
Basing Kaybi B .
basinglandirdiginda borularda ¢atlamaya da sebep olabilir.
Sik Yukaridaki etmenler ve vb. dahas1 sistemi gereksiz yere ¢alistirmanin yaninda siirekli ag/kapa
yaparak motorun ve hidromatin her devreye girisinde ve ¢ikisinda nominal akimin {istiinde
kullanimda . o
. (yaklasik 3 kat) akim ¢ekmesine sebep olur. Bu durum hem ek elektrik israfina hem de sik
Yiiksek Akim .
kullanimda motorun ve hidromatin yanmasina yol acar.
Gereksiz ot
Calisma Hatta bazi iiriinlerde sirf bu arizalanmay1 6nlemek adina pompa calismay1 bitirdikten sonra ek
Sistemi min. 3 dk. (gereksiz yere) ¢aligma siiresi 6nlemi bile vardir
Motor / Motorun ve hidromatin gereksiz ¢alismasi hem asimmaya sebep olarak hem de salt sayisinin
Hidromat fazla olmasindan dolay1 oldukga diigmektedir. Ayrica bu durum ozellikle binalarda giiriiltii
Omrii olusumuna sebebiyet verir
Bazi binalarda kirmiz1 kiiciik genlesme denge tanki da gérmekteyiz. Normalde hidromatlarin
kullaniminda gerek olmamasina ragmen motorun sik ariza verdigi mahallerde sirf motorun
salt sayisinin azalmasi ve hidromatin yiiksek binalarda da kullanilmasini saglamak adina
Ek genlesme | tercihen kullanilabilmektedir. Bu tank sisteminde kompresér veya hava&diyafram
Unitesi kullanilarak suyun hava ile belirli bir basingta tutulmasini saglamak ve bazi durularda icinde
flatdor samandira kullanarak suyun kesintisini algilamak adina kullanilir. Ancak genlesme
tanklarimin hidromata ek maliyet olusturmasinin yani sira periyodik (6 aylik) bakimlari
(kompresor, hava ve hijyen) da ek maliyete sebep olmaktadir
. Sistem borulardaki degisimleri algilayamadiginda ve net basing ayar1 yapamadigindan dolay1
Dengesiz . : . - » . o
Basmn ag/kapa islemleri sonucunda dengesiz bir basing araligi sunar (6rn. 5 bar ise 3.5- 6.5 bar gibi).
¢ Bu da su israfina sebep olur.
Ozellikle duslarda dengesiz basing sunmasi sicak su diizensizligine sebep olur. Orn. dusa
Konfor . NN . . \ [ . . | I
girildiginde birka¢ dakika suyun sicakliginin sabitlenmesi i¢in gereksiz yere akmasi gibi
Uriinlerde genellikle elektronik kart: koruyan bir kaplama kullanilamamaktadir Bu da nemli
Nem/Darbe/ bolgelerde ve suyun temasinda sistemi dis etkenlere karsi koruyamamaktadir. Hatta su
Don donmalarinin yasandigr soguk bolgelerde pompadaki su dondugumda sistem pompay1
calistirmaya zorladiginda pompada ¢atlaklar/ kirilmalara sebep olmaktadir
Voltaj Voltaj (elektrik) diizensizliginin yasandigi mahallerde sistemin buna karsi korumasi
dalgalanmalar1 | olmadigindan siklikla ariza vermektedir.
Hata Kodlary/ Piyasadaki iiriinlerde sistem ariza verdiginde bu durumu kullaniciya anlatan bir hata kodlar
Teknik Servis ekran gostergeleri yoktur. Ayrica sistemde ariza meydana geldiginde pompay1 koruyacak
ihtiyact onlemleri de yoktur. Ustelik iiriine manuel (yay sikarak basinci gézlemleyerek) basing ayari

yapilamaya ¢alisildiginda dolay1 bazi durumlarda kurulum i¢in servise ihtiyag¢ vardir.

Bu sorunlart gidermek ic¢in sisteme sensorler eklenerek yazilimla kontroliin saglanmasi
distintilebilir. Ancak, piyasadaki endiistriyel (5-10 bar) hidromata uygun elektronik bir basing

sensorii eklemek hidromatin fiyatini en az iki kat artiracagindan dolayi {irliniin pazardaki fiyat
rekabetini karsilayamamaktadir. Halbuki bu sadece basing sensdriine gore bir kriterdir. Bu
projede, mekanik sensor yerine elektronik sensor iiretilerek ve sisteme uygulanacak yazilim
sayesinde enerji tasarrufu yiiksek, uzun 6miirlii, akilli bir hidromat prototipinin gelistirilmesi
hedeflenmektedir. Sonug olarak bu projenin en Onemli ¢iktilart bu sorunu ¢dzmek igin
getirecegi yenilik olan ucuz bir basing sensorii ve frekans kontrol teknolojisidir.

3. Céoziim




Cozim olarak, kendi ucuz manyetik elektronik basing sensoriimiiz ve frekans kontrol
teknolojisi sayesinde yazilimla pompaytr verimli sekilde kontrol eden ucuz bir {iriin
cikarabilmekteyiz. Akilli Hidromat (Patent Basvuru No: 2020/04680), piyasadaki iiriinlerin
dezavantajlarin1 ortadan kaldiran dayanikli uzun 6miirlii enerji tasarruflu akilli bir sistemdir:

e Alkilli Hidromat, sistemdeki basing kaybini, kisa siireli kullanimlari, su kesintisi, su kacagini ve
sebeke basincini algilayarak pompay1 gereksiz yere calistirmaz.

e Frekans kontrol ( baslangic ve kapanistaki yiiksek giice ulagmak i¢in akimu yiikseltmek yerine
frekans yiikselterek ) sayesinde yiiksek akim ¢ekmesinin Oniine geger, motoru korur ve giiriiltii
olusumunu onler.

e %50 elektrik ( yazlim ve frekans kontrol ile motorun gereksiz ¢alismasini dnleyerek) ve %40 su
tasarrufu (dengeli basing sayesinde) saglamaktadir.

e Genlesme initesine olan ihtiyact tamamen ortadan kaldirmaktadir. Yiiksek katli binalarda
kullanimi miimkiindjir.

e Voltaj dalgalanmalarina, neme, darbeye ve su donmasina karsi (Sicaklik diistiigiinde sirkiilasyon
saglayarak) korumalidir.

e Uriin dijital olacagindan hata kodlar1 sesli alarm sistemi ile ekranda gosterilecek ve basing ayari
tuslarla otomatik yapilacaktir. Ustelik bazi modellerinde kullaniciya parametre girisi yaptirilarak
sistemin otomatik basing ayar1 da yapmasi saglanacaktir ( 6rn.: kat sayisi, boru ¢ap1, daire sayisi,
boru, malzeme)

e Pompanin ve hidromatin (kontrol iinitesi) dmiirleri sirasi ile en az 3 ve 2 kat uzayacaktir.

Sonug¢ olarak, piyasadaki iiriinler 2 yil kadar siire icerisinde ariza verip degistirilmesi
gerekirken, iirtinlimiiz olusturdugu en az %350 elektrik ve % 40 su tasarrufu sayesinde fiyatini
amorti edecektir. Ustelik kullanici dostlu, dayanikli ve yerli bir teknoloji ile tanisacaktir.

4. Yontem

1.Mekanik ve Elektronik Tasarimi altinda, Ozetle sistemi iiretmeden Once meydana
gelebilecek hatalart minimuma indirerek iiretim siirecinde hizlica yol almak adina model ve
tasarimlar bilgisayar destekli dizayn ve analiz programlari araciyla son iiriin halini almistir.
Bu asamada basing sensoriiniin ve sistemin sematik ve mekanik tasarimi, baglantilari,
elemanlar1 basitce ¢izildikten ve tasarim kriterleri olarak elektronik devrenin ve modellerin
teknik Ozellikleri belirlendikten sonra elektronik devreleri ve 3B modelleri ¢izilmistir.
Nihayetinde PCB kart ve 3B yazici iiretimi igin hazir hale getirilmistir. Ote yandan basing
sensoOrll i¢in mekanik tasarimlar hazirlanmistir, statik analizleri gerceklestirilmistir ve tiim
sistemin kabuk tasarimi hazirlanmistir.

1.1 Sematik olarak sistem tasarimi alt i paketinde baslayan elektronik devre ve 3B tasarimlari
(6rn. gii¢ kaynagi, role, dijital ekran, ayarlama tuslari, islemci entegreleri, fiziksel olarak
govde tasarimi, su giris ve ¢ikis agzi, elektrik baglantilar) sistemin genel ve basit bir baslangic
tasarim1 olmakla beraber, bilgisayar destekli tasarimlar i¢in 6n ayak olmustur. 1.2 Basing
sensorll devre ve 3B model tasarimi alt is paketinde, sistemin 6n 6nemli noktasi olan basing
sensoOril tasarlanmis ve buna gore sistem tasarimlari sekillenmistir. 1.3 Elektronik devre
tasarimi ve kalip modelleme alt i paketinde sistemin elektronik devre tasarimi Altium
programi kullanilarak; sensoriin ve sistemin (elektronik kart Olciileri de gbéz Oniinde



bulundurularak) kalip tasarimi ise SolidWorks ile tamamlanmistir. 1.4 PCB kart tasarimi ve
tasarimlarin analizi alt is paketinde ise devrelerin baskida iiretilmesi adina Altium
programinda akim, voltaj, baglantt vb. analizler tamamlanmis olup prototip igin
hazirlanmistir.3B modeller ise sonlu elemanlar analiz programi kullanilarak (SolidWorks
Simulation) giivenlik faktorii, gerilmeler, egilmeler gibi modelin yiik altindaki davranislari
incelenmistir ve ilk asamada 3B yazici kullanarak ve gelecekte plastik enjeksiyonda
kullanarak tiretmek adina iiretim dosyalar1 hazirlanmistir. 1.5 Analiz sonuglarma gore
tasarimlarin iyilestirilmesi alt is paketinde iisteki is paketi ile paralel tasarimlarda
tyilestirmeler saglanmis ve tasarimlarin sistem isterlerine ve hedeflerine uygunlugu
degerlendirilmistir.

motor baglantist

gii¢ baglantisi
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Sekil 2: Sirastyla hidromatin 3B tasarimi, PCB karti, alt parcalar1 ve prototipi

Sekilde hidromatin genel goriiniimii gosterilmekte olup ilerleyen siireglerde iirlinlin estetik
goriinlis acisindan gelistirilmesi de saglanacaktir. Ayrica PCB kart iiretimi ve basing
sensoriiniin iyilestirilmesi ardindan gerekli denemler ve testler yapildiktan sonra kart tasarimi
ve sensor nihai halini aldiktan sonra {irtiniin boyut olarak son giincellenmesi de yapilacaktir.
Genel olarak ana parcalari su sekildedir: Kapak, destek parcasi, basing sensorii su girig
iinitesi, diyafram, ¢ubuk, metal ug, kablolar, elektronik kart ve elemanlari.

Sekil 2’de gosterildigi lizere, pompanin ¢ikis agzi1 veya boru Urerindeki nokta su girisi
kismindan basing sensorii linitesine baglanmaktadir. Bu lniteye diyafram kenarlarindan
destek pargast yardimi ile sikistirilarak ve destek parcast da iiniteye vida yardimi ile
montajlanarak sabitlenmektedir. Ayrica diyaframa bagl ¢ubuk ve ucundaki metal u¢ dogrusal
ve es merkezli olarak yay ile temas halindedir. Yay destek parcasina da temas ederek
diyafram ile destek pargasi arasinda bulunmaktadir. Sistemi kapatmak adma ve elektronik
parcalart muhafaza etmek amaci ile kapak, destek parcasim1 da igine alacak sekilde
vidalanarak su girisindeki liniteye baglanmaktadir. Kapak iizerinde kablo ¢ikislart bulunmakta
ve bir tanesi motora digeri ise besleme tinitesine baglanmaktadir.

Sekil 3: Sematik basing sensorii tasarimi

Elektronik basing sensorii sayesinde hassas basing ayari yapilabilmektedir. Anlik okunan
basing sayesinde sistem en verimli sekilde kontrol edilebilmektedir. Ayrica diger piyasadaki
hidromatlarda kullanilmak zorunda olunan genlesme tanki ve flator (samandira) ihtiyaci
ortadan kaldirilmaktadir.



Sekil 3’de gosterildigi ilizere, su pompasindan ¢ikan su ‘P’ basincinda sensoriin igine
girmektedir. Bu basing ‘a’ yiizey alanindaki diyaframa basing uygulamaktadir. Bu sayede
F=P/A formiiliine gore suyun basinci yayda kuvvet meydana getirmektedir. F=k.x formiiliine
gore ise bu kuvvet ‘k’ yay sabitine sahip yayda diyaframin hareketi ile ‘x’ kadar yer
degistirmeye sebep olur. Diyaframa bagli ¢cubugun ucundaki metal (ya da miknatis) x kadar
mesafe ilerleyerek manyetik alanda degisime sebep olur. Bu degisikligi ise hall-effect sensor
ile voltaja cevirerek basing hassas bir sekilde 6l¢lilmiis olunur.

5. Yenilik¢i (Inovatif) Yonii

e Alkilli Hidromat elektronik basing sensorii sayesinde hassas ayar yapabilmektedir. Yabanci rakip
Coelbo Switchmatic adli tiriiniin WO2017093586A1 numarali patentte belirtildigi tizere ve yerli
rakip Element Hidromat ‘ta ve piyasadaki hi¢bir hidromatta giris basinci algilanmamaktadir. Girig
basincini algilayamadiklarindan dolay: sistemi verimli sekilde kontrol edememektedirler.

e Akilli Hidromat yumusak-kalkis ve yumusak-kapanig 6zelligiyle, acildiginda ve kapandiginda
devreden yiiksek akim g¢ekmemektedir. Bu sayede motorun devreden yiiksek akim cekerek
arizalanmasi onlenmektedir. Boylece elektrik tasarrufu saglanmakta, motor ve hidromatin émrii
uzamaktadir. Piyasadaki higbir hidromatta bu 6zellik yoktur.

e Akilli Hidromat Switch siiriicii sayesinde sebeke voltaj dalgalanmalarina karsi korumalidir.
Rakiplerimiz RC gii¢ kaynag1 kullandigindan en kii¢iik voltaj dalgalanmasi oldugunda kart ariza
vermektedir.

e Akilli Hidromat su donmasina karsi borularda su sirkiilasyonu yaparak, su kacagini ve borulardaki
kiigiik basing diisiimiinii algilayarak motoru ve borular1 korumaktadir. Bu 6zellik sektorde hizmet
veren diger rakip firmalarda bulunmamaktadir.

e Akilli Hidromat kisa siireli su kullanimlarini (sifon, bardak su, vb.) algilamaktadir. Su borularinda
zamanla meydana gelen ufak basing diisiimleri algilanarak motor gereksiz yere ¢alismamaktadir
Bu 6zellik sektorde hizmet veren diger rakip firmalarda bulunmamaktadir.

e Akilli Hidromat sistemin ariza kodlarim1 gostermektedir. Switchmatic‘de hata kodlari
gosterilmektedir; ancak Element'te ise bdyle bir 6zellik yoktur. Uriiniimiiz sistemde meydana
gelen ariza kodlarimi dijital ekrana yansitarak kullanicinin miidahale etmesini kolaylastirmaktadir.

e Alkilli Hidromat‘ta otomatik basing ayar1 yapabilen parametre girisine olanak saglayan
algoritmalar mevcuttur. Diger {iriinlerde bu 6zellik yoktur. Uriiniimiizde sisteme bina kat sayisi,
boru tiirli, su kaynagi tipi, motor giicii bilgileri girilerek hidromatin otomatik olarak basing ayari
yapmasini saglamaktadir. Boylelikle kurulum esnasinda teknisyene ihtiya¢ duyulmamaktadir.

e Akilli Hidromat‘ta silikon kaplama vardir. Sektordeki rakip iiriinlerde bu koruma yoktur. Bu
ozellik elektronik kartin nemden etkilenmemesini saglamaktadir.

e Alalli Hidromat kullanicilara dengeli basing sunar. Rakiplerde basing araligi genis ve dengesizdir.
Uriin kullanictya dengeli bir basing géndererek su tasarrufu saglamaktadir.

e Akilli Hidromat ve Switchmatic'de sistemi yoneten yazilim mevcuttur. Element Hidromat‘ta ise
yazilim yoktur. Gelistirilen iiriinde yazilimla sistem degisimleri algilanarak motorun salt sayisi
azalmaktadir.

e Akilli Hidromat‘ta genlesme tankina ihtiya¢ yoktur. Elementte salt sayisini azaltmak i¢in tercih
edilebilmektedir; ancak yiiksek katli binalarda kullanabilmek igin genlesme tankina ihtiyag
duyulur. Switchmatic ‘de genlesme tankina ihtiya¢ vardir. Sonug olarak tankin periyodik kontrolii
ve temizlenmesi maliyeti artirmaktadir. Akilli Hidromat‘ta genlesme tankina ihtiyag duyulmadan
yiiksek katl1 binalarda kullanimi miimkiindiir.



6. Uygulanabilirlik

Tiirkiye ve diinya pazarindaki hedef miisteri sayimiz sirast ile 10 milyon ve 1.12 milyar
konuttur. Tiirkiye’de her yil yaklastk 1 milyon hidromat satist vardir. Uriiniimiiz ev tipi
kullanim i¢in uygundur. Bu baglamda distribiitorlerle ile satis1 hakkinda goriisiildii. Prototip
tamamladiktan sonra iiretim i¢in gerekli yatirnm ile birlikte distribiitorlere satis1 yapilacaktir.
Boylelikle hem servis, satig ag1 gibi ek maliyet ve is modeli gerektirmeyen bir satis yolu
secerek, devaminda ArGe faaliyetli lizerin yogunlasacagiz.

7. Tahmini Maliyet ve Proje Zaman Planlamasi

Proje adi-AKILLI HIDROMAT
15 Paketleri Baslama Tarihi | Bitis Tarihi
1.Mekanik ve Elektronik Tasanmi B 01.07.2019 | 30.11.2019
1.1 gemati tasarmi W 01.07.2019 | 01.06.2019
devre ve 38 model tasarsm B 01.08.2019 01.10.2019

levre tasanm ve kalip modsllems m 01.09.2019 01.11.2019
1.4 PCB kart tasanmi ve tasanmlanin analizi | 1.10.2019 0.11.2019
1.5 Analiz sanuglarina gére tasanmlarin iyilestirimesi B 01112019 | 30.11.2019
2Tasarimlarin Uretilmesi ve Olas Degisimler 01122019 | 31.03.2020
2.1 Yazilim igin alus gizgelerinin olugturulmas: B 01122019 | 01012020
2.2 Parametrelere bagh basing formilasyonu m 01.12.2019 01.01.2020
2.3 Yazhm geligtirlmesi €1.12.2019 31.03.2020
2.4 38 modellerin iiretimi ve ivilestirme calismalan 01.01.2020 | 01.02.2020
2.5 PCB Uretimi,analizi ve olasi degisiklikk 01.02.2020 | 31.03.2020
3 Prototip imalati ve Saha Performans Testi 01.02.2020 | 30.06.2020
3.1 Testler icin bina simulasyonunun kurulmas 01.02.2020 | 01.04.2020
3.2 Medcllcrin kahpla birlegtirilmesi 01.04.2020 01.05.2020
2.3 Prototip drin &n agama testleri 01.04.2020 01.05.2020
3.4 Olasi defisimlerin ve silikon kaplamanin vapilmast 01.05.2020 | 01.06.2020
3.5 Saha perfarmans testlerive raporlama 01.06.2020 | 30.06.2020

Sekil 4: Proje zaman grafigi

Projemize ait prototip icin detayli is-zaman grafigi gosterilmektedir. ARGE alt1 asamadan
olusmaktadir:

Suyun basincini anlik olarak 6l¢ebilmek adina yerli ve yeni manyetik basing sensorii tiretimi
Pompay1 etkin sekilde kontrol eden elektronik kart tasarimi

Suyun sirkiilasyonunu saglayan ve elektronik elemanlari i¢eren 3B govde tasarimi

Kontrol algoritmas1 yazilim

Tim yapilan tasarim ve yazilimin analizleri

ok wpnE

PCB ve 3B tasarimlarin iiretimi ve montaj

Projemizin seri iiretim asamalari su sekilde olacaktir :

e Uriiniin gévdeleri plastik enjejsiyon makinesinde fason olarak iiretilecektir.

e PCB kart1 dizgi makinesinde bastirilacaktir.

e  Uriinii direk olarak bu sektérde benzer iiriinler iireten distribiitér firmasina satacagimizdan dolayz,
yaptigimiz goriismelere istianden montaji da burada tamamlancak olup bizler sadece kendi
yazlimimizi kartalara yiikeleycegiz ve siireci beraber yiiriitecegiz.

Boylelikle en maliyetle iiretimi saglancaktir. Ayrica personel istthdam ederek kalite kontrol
stireclerinde de siireci beraber yiiriitecegiz. Bizler sadece kalip maliyeti ve personel giderleini
karsilayarak ve firmadan faydalanacak oldugumuz enjeksiyon makinesi, i giicii, nakliye gibi
giderlerden muaf olacak ancak bunun karsiliginda {irtinden komisyon verilecektir.

Piyasadaki satilan eski, analog iiriinlerle benzer maliyete sahip oalcak iriiniimiizii ortaya
cikardig1 avantajlarindan faydalanarak rekabet avantaji yakalayacagiz. Bizler 5000 adet seri
iretim i¢in 300.000 TL malzeme ve iiretim maliyeti, 100.000 TL personel maliyeti yaparak
400.000 TL yatirima ihtiyacimi vardir. 1 y1l igerisinde satmay1 hedefledigimiz iiriinlerle 2.1
milyon TL ciro yapmay1 hedefliyoruz.



8. Proje Fikrinin Hedef Kitlesi (Kullanicilar):

Uriin insaat sektdriinde, sulama kanallarinda, su sikintis1 olan iilkelerde ve kuyularda faaliyet
gosterecektir. Pompa sektdriinde su pompasinin yaninda yiiksek oranda kontrol {initesi de yer
almaktadir. Su motoruna paralel olarak su motorunun kullanildig1 yerlerde de faaliyet
gosterecektir. Sektorde hizmet veren rakiplere ek olarak iiriiniimiiz akilli bina sistemlerinde ve
enerji verimliligi amagclayan doniisim projelerinde on plana ¢ikacaktir. Uriiniin son
kullanicilar1 bina sahipleri, apartman yoneticileri, is yeri sahipleri, tarla sahipleri vb. su
kullanimi i¢in pompaya ihtiya¢ duyan her kisi olarak 6zetlenebilir.

9. Riskler

Projenin ana maliyet kalemleri plastik govde, plastik parcalarin baglant1 vidalari, kablo, SMD
olarak PCB kart elemanlari, 7-segment gosterge ve yon tuslaridir. Plastik enjeksiyon ve PCB
kart tiretimi i¢in alinan fiyat {iriin basina 45 TL’dir. Vida, ekran ve yon tuslar1 lehimleme
dahil 15 TL tutmaktadir. Uriin iiretimi i¢in olusabilecek riskler, distribiitor ile yapilacak olan
dagitim anlagmasi olabilir. Bu baglamda {iriiniin patenti oldugundan ve algoritmasi bizde
oldugundan her zaman avantajli konumdayiz. Anlagsmazlik ¢iktigt durumda iiretim tesisi
olmayan bagska bir distribiitorle anlagarak onlara iriiniin son hali verilerek satig1 yapilabilir.
Bu durumda iiretim i¢in atdlye kiralanarak montaji yapilarak da iirlin hazirlanabilir. Bu
durumda ek maliyet iiretim i¢in 1§ giicli ve montaj icin gerekli alet/techizatlar olacaktir. Bu
durumda anlagmazlik olan firmaya verilecek olan ek komisyon yerine bu komisyon bizde
kalacagindan iiriiniin cirosundan bu biitge karsilanarak bu sorun ¢oziilecektir.

10. Proje Ekibi

Takim Lideri: Yavuz Siimer

Projedeki Projeyle veya problemle

Ad1 Soyad
1>0yadt Gorevi ilgili tecriibesi

.. Makin I 1 Teknik -
Yavuz SUMER a e,, nsta'nbu. ? ™ Mekanik tasarim, 4 yillik ARGE deneyimi,
Miihendisi Universitesi
Elektronik Urmia Elektronik kart tasarimi, benzer projede 9
Arash Ravan i 8 ATy 3 .
Y .Miihendisi Universitesi yillik ¢alisma tecriibesi
. Makine Istanbul Teknik Yazilim alamnda gelistirdigi algoritmalar,
Umit Sert .. .. . .. .
Miihendisi Universitesi deneyimler

11. Kaynaklar

*Referans Pompa Verimliligi : https://www.grundfos.com/water-energy/meet-the-water-and-energy-
challenge-now/facts-about-pumps-and-sustainability.html

*Referans Su tasarrufunu nasil saglayacagimiz ile ilgili dengeli su basicinin  etkKisi:
http://www.rcmannesmann.com.tr/Blog/13/Yuksek Oranda Su_Tasarrufu_/

*Referans Piyasadaki iirtinlerin eksiklikleri: www.tesisat.org/hidromat-nedir-hidromat-fluid-kontrol-
ne-ise-yarar.html

NOT: Rapor icin resim ve kapak dahil maksimum 8 sayfa simir1 oldugundan dolayr yazilimin
algoritmasi detayh bir sekilde aciklanamamistir.
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