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Icindekiler

1. Proje Ozeti (Proje Tanimi) ( Ek Gorseller 7. ve 8. Sayfadadir.)

Projemizin adi1 Elektrikli Atik Toplayici1’dir. Aracimiz ¢evrede bulunan atiklan
toplamak tizere gelistirilecektir. Aracimiz robotik kol ile birlikte yazilimsal olarak otonom
ve manual olarak kullamim imkam saglamaktadir. Enerjisini 2 farkl cesitteki (Giines ve
riizgar) yenilenebilir enerji kaynaklarindan kendi akiistine dolum yaparak temin edecektir.
Kumsal tiirii yerlerde agirliktan 6tiirti batmamasi icin Palet, ve suda gidebilmesi icin altina
dalga sekilli zemin tasarlanmistir. Aracimiza gerekli uygun kompozit dis malzemeleri
uygun gortiliip alinarak ana gévdesinin vidalama yontemiyle montajlanmasi
planlanmaktadir. Herhangi bir devresel sorunda vidalan sokiilerek miidahale edilecektir.
2. Problem/Sorun: (Ek Gérseller 8. Sayfadadir.)

Bilindigi lizere artik Diinya’da cevre sorunlarindan dolay1 ciddi manada saghk
problemleri, canl popiilasyonlarinin yok olmasinin ileriki evrelerde olmasi agikca ortada.
Insanlar yasanilan bu gezegeni temiz tutmak icin neredeyse hicbir sey yapmiyor fakat aym
zamanda pek ugras vermeden de cok fazla kirlilige sebep oluyorlar. Bizler artik daha
temiz bir Diinya i¢in, daha temiz ve iyi bir gelecek icin ¢evre Kkirliligi sorununu ortadan
kaldirmak istiyoruz. Gelistirdigimiz aracimiz ile sahil kenarlarinda, plaj gibi kumsallik
alanlarda, ormanlarda, denizlerde ve gl benzeri yerlerde atiklarin toplanmasini, cevre
kirliliginin ortadan kalkmasini saglayacagiz.

3. COziim

Deniz ve gollerin daha temiz olmasi icin, aynm1 zamanda gelecege daha temiz bir diinya
birakmak icin bu projeyi yapiyoruz.

Denizlerimizde ki ve géllerimizde ki canlilarin daha uzun yasamasi ve neslinin
tiikenmemesi icin cevresel kirliligi engellememiz oldukca énemlidir.

Cevresel sorunlarin insan ve hayvanlarin saghgini ne kadar cok etkiledigini hepimiz
biliyoruz. Turizm sektériinde de denizlerin diizgiinliigii, temizligi 6nemli oldugu gibi bu
sayede de tlilkemizin dis Diinya’ya olan itibar1 kat ve kat artacakfir.

Aracimiz robotik kol, ag, paletli ve dalga sekilli alt sistemi ile kumsal, deniz, g6l ve
daha bircok benzeri yerleri temizleyip, toplanilan atiklar1 arkasindaki ek depolama aracina
dolduracaktir.

TASARIM: (Ek Gorseller 7. ve 8. sayfadadir.)

Tasarim olarak aracimiza palet koymayi ve alt béliimiinii dalgasal sekilde yapmayi tercih
ettik. Bu sekilde hem denizde kolaylik saglanacak hem de palet sistemi ile aracin agirhigindan
dolay1 kumsalda batmasi 6nlenecektir. Bu sayede kumsal, deniz ve benzeri yerleri
temizleyerek karada ve suda gidebilecektir.. 3B tasarim uygulamalarim kullanarak kendi
0zglin tasarimimizi ortaya koyduk. .

Tasarimda goriildiigii iizere palet sistemimiz aym sekilde olacak ve iistiinde devreler
bulunacak. Su tizerinde hareket etmesi altinda bulunan 2 adet pervane ile gerceklestirecektir.
Aracimiz gerekli enerjisini giines paneli ve riizgar tiirbini ile saglayacaktir. Gerekli aksamlar



cok fonksiyonlu uzaktan kumanda ile kontrol edilebilecektir.

4. Yontem

Oncelikle tecriibeli miihendisler, yazilimsal konular icin cesitli iiniversite 6gretmenleri ve
ogrencileri ile goriisme yaptik. Neler yapabilecegimizi, neleri kullanip kullanmayacagimizi ve
diger gerekli seyleri danisarak fikir sahibi olduk.

Yazilimsal olarak Arduino mikroislemcisinin resmi IDE'sinde ve gerekirse CodeBlocks
ortamlarinda C ve C++ kodlama dillerini kullanacagiz. Aracin kontrolii otonom ve manual
olarak uzaktan kumanda yardimi ile kullanilacaktir.

Ara¢ sunulmadan ©nce bircok kez elektronik ve mekanik sistemlerinin testleri
yapllacaktir. Bizler projelerimizi bilimin statik ve dinamikligini; aym zamanda
kanitlanabilirligini sorgulayarak yapiyoruz. Yeni yontem ve bulgulara ulastigimizda bunlari
nasil kullanabilecegimize bakiyoruz. Bunun sonucunda da uygulanabilirligi kesinlegirse
gerekli diizenlemeleri yapiyoruz.

5. Yenilikci (Inovatif) Yénii

Projemiz, su an kullanilan diger benzer iiriinlerin aksine kumsal ilizerinde de bulunan
copleri toplamak tizere gelistirildi.

Kullandigimiz paletler sayesinde kum {izerinde rahatca hareket ederek gelistirilme
amacina hizmet verebilecektir. Fosil yakit kullanmadigimiz icin cevreye zarar1 olmayacaktir.

Benzer ltirtinler bir siirticii sayesinde sadece deniz tizerindeki ¢opleri toplamaya yariyor ve
fosil yakit kullamyor.

(Calismamizda bulunan otonom 6zellik ile birlikte insan kontrolii olmadan aracin faaliyette
bulunulmasi saglanacaktir.

Calismamizda donanimsal olarak riizgar tiirbini, giines paneli ve robotik kol kullanacagiz.
Yazilimsal olarak da otonom 6zelligini bulunduracagiz.

Calismamizda bulunan yenilik¢ci yon otonom ve fosil yakit kullanmamamiz olup,
tasarimimizda bulunan yenilik ise ara¢ paletlerimizdir.

Calismalarimizi gerekli detayli arastirmalar1 yapip daha sonra yaptigimiz telekonferans
toplantilari ile vardigimiz ortak fikirleri eyleme doniistiirdiigiimiiz bir yéntemle hazirladik.

Projemizi benzer calismalardan ayiran 6zellikler ise yenilenebilir kaynaklar tercih edilip
ve aracimizin daha uzun bir kullamim ©Omriine sahip olmasidir. Bunlar projemizi benzer
calismalardan ayiran 6zelliklerdir.

6. Uygulanabilirlik

Projemiz hem suda hem de karada faaliyet gosterecegi icin deniz, gol, hatta yurt disinda
satilirsa okyanusta da kullanilabilir, kisacasi tiim tilker bu tirtinii alip kullanabilir.

Projenin hayata gecisi sOyle olacak: Eger Teknofest’te ilgi goériirse ve proje tam anlamiyla
istenen goérevleri yerine getirebilirse Istanbul ile baslayarak diger illerde de kullanilabilir.

En biiyiik risk suda akintiya kapilip aciga siirilklenmesi. Bu nedenle akintimin olmadigi



zaman denizlerde sahil seritlerinde kullamlabilir.

7. Tahmini Maliyet ve Proje Zaman Planlamasi

Projenin Tahmini Biitgesi:

Elektronik Bilegenler 800 TL
Mekanik Bilegenler 900 TL
Tahmini biitcge 1700 TL
En Ucuza Nasil Yapilir?

Projede kullanilan iskelet yapisin daha ucuza yapabilir. Dis katmam da daha ucuz bir plastikle
ile kaplanirsa toplam 400-500 TL civar fiyat diisiisii dngoriilebilir.

Proje Zaman Planlanmasi:

TASARIM URETIM TESTLER
Mayis Temmuz-Agustos Agustos-Eyliil
15-31 8-15 Agustos’a kadar 16-11 Eyliil’e kadar

Malzeme Listesi:

NRF241.01 3x, Jumper kablo, Karbon Fiber cubuklar, Cam fiber plaka, HCSR04, MDF
Robotik Kol Kiti, Giines Paneli, Gps Sensorii, Sarj edilebilir akii

Kontrol Kumandasi: Joystick 2x Potansiyometre, 10 UF Kondansitér, Ams1117 Kapasitér,
9v Pil 2x, Pil Yuvasi

Su Modu:L.298n Motor Siiriicii, Arduino Uno, Dc Motor 2x, Pervane 2x

Kara Modu: Trackandwheel Set, Arduino Uno, Twin motor Gearbox Kit Tamiya 70168
Riizgar Tiirbini: Elektrik Ureten Mini DC Dinamo Motoru, Pervane

Temel Elektronik Malzemeler Temel Mekanik Malzemeler

Arduino Uno, DC Motorlar, Gps, | Karbon fiber Cubuklar, Cam Fiber, Palet
NRF241.01, Mdf Robotik Kol, Giines
Paneli, Sarj Edilebilir Akii, ESC

MADDI YONDEN HARCAMALAR:

Projede ilk 6nce mekanik (iskelet ve dis kisim) boliim temmuz ayinda alinacak. Daha sonra
yine temmuz ayinda elektronik malzemeler temin edilecektir.

BENZER URUNLERLE KARSILASTIRILMASI:

Piyasadaki benzer iiriinler sadece deniz iizerinde gitmekte ve yakit olarak fosil yakit
kullanmaktadirlar, maliyeti ise yaklasik 40.000 TL civarindadir. Bizim iirtiniimiiz ise yaklasik
1700 TL bandinda olacagindan ve yenilenebilir enerji kaynagindan enerji temin edeceginden




fiyat performans bakimindan cok biiyiik bir kar ve verimlilik saglayacaktir.

ZAMAN CUBUGU:

Proje Bolimii Kodlarin Tasarim-Uretim- Teknofest’te Sunum
yiiklenmesi Testler

Baglangi¢ Agustos-12 Mayis- 15 Eyliil-22

Bitis Agustos-28 Eyliil-11 Eyliil-27

Giivenlik Onlemleri:

Cam fiberler esnek olduklan icin kirilmalan zor olacak ayrica suyun devreye gelmesini
engelleyecek. Kullandigimiz karbon fiber cubuklar ise herhangi bir carpmaya kars: iskeletin
biikiilmemesini saglayacak. Boylelikle arac ve devre elemanlarn giivende olacak.

8. Proje Fikrinin Hedef Kitlesi (Kullanicilar):

Tiim ekosistem ve popiilasyon projemiz icin hedef kitlesidir. Cevresel kirlilik sorunlarinin
en biliylik sonuclarindan olan su popiilasyonunun ciddi 6lciide azalmasi, insanlarin yasamasi
icin gereken temel besin ihtiyacim ve tilkelerin ekonomik gelisimlerini olduk¢a etkilemekte.
Bu nedenle gelistirdigimiz aracimiz tiim canlilarin saghigi ve iilkelerin gelisimi icin
kullanilacaktir.

9. Riskler

Projemizde en biiyilk riskin aracin akintida kullanmlmasimin sonucu kontrol
edilememesidir. Bizlerin gordiigii tiim olumsuz riskler ise séyledir:

X Aracinin otonom 6zellikten sistem hatasi sonucu ¢cikmasi,

X Aracin su akintisina kapilip kiyiya ulasamamasi ve

X Aracin giines panellerini ve riizgar tiirbini kullanamamasidir.
(B Plam) Risklerin Céziimleri:

X Eger ara¢ otonom 6zellikten cikar veya otonom 6zellik kullanilaz ise maual bir sekide
kontrol ele alinacaktir.

X Arac akintiya kapilip kaybolur ise GPS sensorii vasitasi ile yer tesbiti yapilacak.

X Ara¢ Gilines ve riizgar enerjisinden faydalanamz ise yine manual olarak akii sarj
edilebilecektir.




10. Proje Ekibi



11. Kaynakla

https://www.robimek.com/ogrenme-fonksiyonuna-sahip-hareket-kopyalayan-robot-kol-

apimi/

https://hayaletveyap.com/robot-kol-yapimi/

https://www.projehocam.com/arduino-ve-opencv-ile-nesne-tespit-ve-takip-programi-yapimi/

https://lezzetlirobottarifleri.com/kategori/arduino/Merakl%C4%B1

https://www.mobilhanem.com/arduino-egitimleri/

https://www.robitshop.com/ B

https://www.robotistan.com/

https://www.robolinkmarket.com/

12. Projeyi Destekleyen Resimler Ve Tasarim






